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© Zum Vernahen einer Operationsoffnung (32) ist 
ein Instrument (10) vorgesehen, das in die Opera- 
tionsoffnung eingefuhrt werden kann. Aus dem In- 
strument (10) werden Nadelhalter mit daran ange- 
brachten Nadeln (25) seitlich ausgefahren. Durch 
Anheben des Instruments (10) werden die Nadeln 
(25) von innen nach auBen durch das Hautgewebe 
(33) hindurchgestochen, wobei der durch die Nadeln 
(25) hindurchgehende Faden (30) im Innern des Pa- 
tientenkorpers eine Schlinge bildet. Mit einem Na- 
delfanger (26) werden die Nadeln aus dem Patien- 
tenkorper herausgezogen, wobei sie sich von den 
Nadelhaltern (19) losen. Die Fadenschleife kann 
schlieBlich uber der Operationsoffnung aufierhalb 
des Patientenkorpers zugeknotet werden. 
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Laparoskopischer Nadelhalter 



Die Erfindung bezieht sich auf einen Nadelhalter nach dem 
Oberbegriff des Anspruches 1. 

Die Laparoskopie ist eine relativ junge Operationstechnik, 
die in letzter Zeit verstarkt eingesetzt wird. Die Laparo- 
skopie arbeitet mit Schaf t instrumenten . Diese Instrumente 
besitzen einen 1 angges treckten diinnen Schaf t, der an seinem 
distalen Ende ein Operationswerkzeug, z.B. ein Messer, eine 
Elektrode etc. , und an seinem proximalen Ende einen Manipu- 
lator zur Bedienung des Operat i onswerkzeuge s tragt. Bei 
z.B. Operationen im Bauchraum werden zunachst Offnungen in 
der Bauchdecke vorgesehen, in die Trokarhii 1 sen eingesetzt 
werden. Durch diese Trokarhiilsen werden die Schaf t ins tru- 
mente mit ihrem distalen Ende ins Kdrperinnere eingefiihrt 
und dort unter optischer Kontrolle eines ebenfalls in den 
Bauchraum eingesetzten Endoskopes von aupen gehandhabt . Im 
Gegensatz zu herkomml i chen Operations techniken ist es damit 
bei der Laparoskopie nicht mehr erf order 1 ich , einen im In- 
nern des Korpers befindlichen Eingr i f f sbereich freizulegen. 
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Dadurch lassen sich insbesondere postoperative Komplikatio- 
nen vermeiden. 

Die rasche Entwicklung der Laparoskopie hat dazu gefiihrt, 
dap viele der aus herkbmml ichen Operat ionstechniken bekann- 
ten Instrumente heute bereits in einer 1 aparoskopi s chen 
Ausflihrung vorliegen. Dies gilt auch fur Nadelhalter, die 
zum Vernahen der Operat ionswunde eingesetzt werden. 

Aus dem Stand der Technik bekannte Nadelhalter bestehen aus 
einem 1 anggestreckten Schaft, an dessen distalem Ende ein 
zangenart iger Greifer fur die Nadel vorgesehen ist. Die 
Zangenbacken des Greifers werden mit einem am proximalen 
Ende des Schaftes angeordneten Manipulator auf- und zuge- 
klappt. Der Manipulator besteht im wesent lichen aus zwei 
scherenartig angeordneten Branchen, deren proximale Enden 
in Griffen auslaufen. Die Branchen des Manipulators sind 
innerhalb einer Ebene gegene inander verschwenkbar gelagert; 
ein Verschwenken der Branchen bewegt Betat igungsorgane des 
Schaftes, die in Eingri f f s verbindung mit den Zangenbacken 
des distalen Greifers stehen. 

In alien bekannten Instrumenten ist es dabei so, dap ein 
Zusammenf iihren der Gri ff branchen die Zangenbacken schliept, 
also in die Position bringt , in der eine Nadel zwischen ih- 
nen gehalten wird. Ein Auseinanderf iihren der Branchen Off- 
net die Zangenbacken, 

Die bekannten 1 aparoskopi schen Nadelhalter weisen in ihrem 
Manipulator starre Gr i f f branchen auf. In diesem Zusammen- 
hang tritt das Problem auf, dap der Operateur die auf die 
Griff branchen aufgebrachte Fingerkraft sehr genau dosieren 
mup f damit die Nadel sicher zwischen den Zangenbacken des 
Greifers fixiert ist. Ein ger ingf ugiges Nachlassen des Fin- 
gerdruckes kann bereits dazu f iihren , dap die Nadel freige- 
geben wird. Unter solchen Umstanden ist es weiterhin 
schwierig, die Nadel genau durch das Gewebe zu flihren. Die 
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bekannten Nadelhalter lassen sich daher nicht optimal 
e i nse t zen . 

Aufgabe der Erfindung ist es daher, einen laparoskopischen 
Nadelhalter zu schaf fen, der die Nachteile des Standes der 
Technik uberwindet . 

Gelost wird diese Aufgabe durch einen Nadelhalter mit den 
kennzeichnenden Merkmalen des Anspruches 1. 

Danach besitzt der er f indungsgemMpe Nadelhalter einen auf 
das Betat igungsorgan speziell abgest immten Manipulator. Die 
Besonderheit des Manipulators ist, dap seine Gr i f f branchen 
nicht vollstandig geschlossen werden imissen, um die Zangen- 
backen des Greifers zu schliepen. Mit anderen Worten, eine 
Position des Greifers, in der dieser eine Nadel f ixiert , 
entspricht einer Position der Griff branchen , in der zwi- 
schen den proximalen Enden der Branchen noch ein Abstand 
verbleibt. Ein weiteres Merkmal des erf indungsgemapen Na- 
delhalters ist, dap seine Branchen in der Ver schwenkebene 
elastisch verbiegbar sind. Diese elastische Biegsamkeit 
kann einerseits durch die Wahl eines geeigneten Materiales 
und/oder durch die Ausbildung des Branchenquerschni tt s bzw. 
ihre Lange errelicht werden. 

Die Elastizitat der Branchen ist so gewahlt, dap eine Ver- 
biegung erst ab Aufbringung einer bestimmten Kraft erfolgt. 
Die zur Verbiegung erf order 1 iche Kraft entspricht minde- 
stens der Kraft, die der Operateur aufbringen mup, um die 
Nadel zwischen den Zangenbacken des Greifers sicher zu fi- 
xieren . 

Die durchschnitt 1 iche Haltekraft, die zur Fixierung der Na- 
del aufgebracht werden mup, l&pt sich ohne weiteres ermit- 
teln. In Kenntnis dieser Kraft ist es weiterhin ftir den 
Fachmann kein Problem, die Gr i f f branchen in bezug auf Lange 
und Querschnitt bzw. durch die Wahl eines geeigneten Her- 



MSDOCID: <DE 9203041U1J_> 



4 



ste 1 I ungsmater ial s so auszubilden, dap sie die oben be- 
schriebene Elastizitat erhalten. 

Der erfindungsgemape Nadelhalter hat im wesentlichen den 
Vorteil , dap seine Griff branchen, auch nachdem bereits eine 
Nadel zwischen den Zangenbacken des Greifers fixiert ist, 
noch weiter aufeinander zu bewegt werden konnen. Der Opera- 
teur kann also die Gr i f f branchen liber einen groperen Win- 
kelbereich verschwenken und bringt im wesentlichen immer 
eine konstante Haltekraft auf die Nadel auf. Die Gefahr, 
dap die Nadel durch ein unbeabs i cht i gte s Lockern des Grif- 
fes an den Branchen aus dem Greifer rutscht, wird durch den 
erf indungsgemapen Nadelhalter deutlich verringert. 

Vorteilhaf terweise wird die Erfindung gemap Anspruch 2 aus- 
gestaltet. Diese Ausgesta 1 tung erlaubt eine bequeme Fuhrung 
der Nade 1 . 

Weiterhin kann die Erfindung in vortei lhaf ter Weise gemap 
Anspruch 3 ausgestaltet werden. Die Verriegelung der Griff- 
branchen ist insbesondere beim Anlegen langerer Nahte 
kraft spar end . 

Im folgenden soil die Erfindung anhand zweier Abbildungen 
naher erISutert werden. 

Fig. 1 zeigt ein Aus f lihrungsbe i sp ie 1 des erf indungsge- 

mapen Nadelhalters mit fixierter Nadel. 

Fig. 2 zeigt den proximalen Bereich des Nadelhalters aus 
Fig. 1, wobei hier die Gr i f f branchen des Manipu- 
lators aufeinander zu gebogen sind. 

Der in Fig. 1 gezeigte Nadelhalter 10 besitzt einen Schaft 
11, an dessen proximalem Ende ein Manipulator 12 angeordnet 
ist. Der Manipulator besteht im wesentlichen aus zwei 
Grif fbranchen 13, die in Gelenken 14 ver schwenkbar in einer 
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am Schaft 11 befestigten Halterung 15 gelagert sind. An in- 
ren proximalen Enden besitzen die Grit f branchen 13 jeweils 
einen r ingf 6rmi gen Griff 16, der eine Bedienung des Manipu- 
lators 12 analog, wie z.B. eine Schere, ermoglicht. In der 
Nahe der Griff e sind weiterhin mit Rasten versehene, nach 
innen weisende Vorsprlinge 17 an den Gr i f f branchen 13 vorge- 
sehen. Die Vorsprlinge 17 ermoglichen die Verriegelung der 
Gri ff branchen 13 miteinander. 

Im Bereich ihrer distalen Enden ist an den Gr i f f branchen 13 
weiterhin eine Gelenkanordnung 18 angelenkt. Diese betatigt 
eine Schubstange 19, die durch die Halterung 15 und den 
hohlen Schaft 11 bis an dessen distales Ende reicht. Man 
erkennt, dap ein Auseinanderf uhren der Gr i ff branchen 13 die 
Schubstange 19 in den Schaft 11 hine indrUckt , umgekehrt 
wird die Schubstange 19 bei einer Zusammenf iihrung der 
Griff branchen 13 aus dem Schaft 11 hinaus bewegt. Die 
Schubstange 19 und der Schaft 11 verbinden als axial gegen- 
einander vers chiebbare Betat i gungsorgane den Manipulator 12 
mit einem Greifer 20 am distalen Ende des Schaftes 11. Der 
Greifer 20 enthalt zwei gegene i nander verschwenkbare Zan- 
genbacken 21. Uber einen nicht gezeigten iiblichen Mechanis- 
mus werden diese Zangenbacken geschlossen, wenn die Schub- 
stange 19 aus dem Schaft heraus bewegt wird; umgekehrt wer- 
den sie bei einer Bewegung der Schubstange 19 in den Schaft 
11 hinein geoffnet. In nicht dargeste 1 1 ter Aus f lihrungs var i- 
ante konnen die beiden Betat i gungsorgane auch anders ausge- 
bildet sein. , z.B. als zwei parallele Sch i ebes t angen . 

Im vorliegenden Fall halt der Greifer 20 eine Nadel 22 zwi- 
schen seinen Zangenbacken 21; die Fig. 1 zeigt also einen 
Nadelhalter 10, in dem die Gr i ff branchen 13 in etwa die zur 
Fixierung einer Nadel 22 im Greifer 20 erf order 1 i che Stel- 
lung einnehmen. In dieser Stellung verbleibt ein Abstand A 
zwischen den proximalen Enden der nicht gesch lossenen 
Gri f f branchen . 
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Fig. 2 zeigt den Nadelhalter aus Fig. 1, bei dem die Griff- 
branchen 13, i.nsbesondere deren proximale Griff e 16 iiber 
den Abstand A noch weiter aufeinander zu bewegt und iiber 
die Vorspriinge 17 tniteinander verriegelt wurden. Man er- 
kennt , dap dieses weitere Verschwenken der Gr i f f brarichen 13 
auf die Stel lung der Schubstange 19 des BetMt i gungsorganes 
18 sowie die Stel lung der Zangenbacken 21 keinen Einflup 
hat. Es werden lediglich die Gr i f f branchen 13 aufgrund ih- 
rer Elastizitat gegeneinander verbogen. Dies hat den Vor- 
teilt dap der Operateur innerhalb des Abstandsbereiches A 
die Stel lung der Gr i f f branchen 13 zueinander variieren 
kann, ohne dap dies Einflup auf die Fixierung der Nade 1 22 
in dem Greifer 20 hat. Dem Operateur wird so also die Mog- 
lichkeit gegeben, je nach Opera t ionss i tuat ion den Manipula- 
tor in unterschiedl i che Ha 1 tepos it i onen (innerhalb des Ab- 
standes A) zu bringen, wodurch einerseits die Bequemlich- 
keit und andererseits die Sicherheit des Nadelhalters er- 
hoht wird. 
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TOTgWTANSPRUCHE : 



1. Laparoskopi scher Nadelhalter mit einem langgestreckten 
Schaft, einem am proximalen Ende des Schaftes vorgese- 
henen Manipulator, der zwei scherenartig ausgebi ldete , 
in einer Ebene gegene i nander ver schwenkbare Grif fbran- 
chen aufweist, und einem am distalen Ende des Schaftes 
vorgesehenen zangenartigen Greifer fur eine Nadel, 
dessen Zangenbacken iiber Betat igungsorgane des Schaf- 
tes mit dem Manipulator verbunden sind, dergestalt, 
dap ein Verschwenken der Gr i f f branchen aufeinander zu 
die Zangenbacken schliept und ein Ause inanderbewegen 
der Gri ff branchen die Zangenbacken off net, dadurch ge- 
kennzeichnet , dap der Manipulator (12) so ausgebildet 
und an den Betat i gungsorganen (11, 19) angelenkt ist, 
dap die Schliepung der Zangenbacken (21) des Greifers 
(20) in einer Stellung der Gr i f f branchen (13) erfolgt, 
in der zwischen deren proximalen Enden (16) noch ein 
Abstand (A) verbleibt, und dap die Gr i f f branchen (13) 
des Manipulators (12) in der Ver schwenkebene elastisch 
biegbar ausgebildet sind, wobei ihre Elastizitat so 
gewahlt ist, dap zur Verbiegung der Gr i ff branchen (13) 
eine Kraft erf order lich ist, die mindestens der zum 
Halten der Nadel (22) zwischen den Zangenbacken (21) 
auf gebrachten Kraft entspricht. 
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Nadelhalter nach Ansprvich 1, dadurch gekennze i chnet , 
dap die Gr i f f branchen (13) im wesentlichen symmetrisch 
zur Achse des Schaftes (11) angeordnet sind. 

Nadelhalter nach den Anspriichen 1 und 2, dadurch ge- 
kennze i chnet , dap die Gr i f f branchen (13) im Bereich 
ihrer proximalen Griffenden (16) Vorsprlinge (17) auf- 
weisen, mit denen sie untere inander verriegelbar sind. 
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